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Systemy reakcyjne

Najszerszy zakres ramion reakcyjnych spetniajgcych
Twoje réznorodne wymagania

1 1
Strona4do9 ¢ Liniowe ramiona reakcyjne: seria BA
Strona 10do 11 * Ramiona jezdne: seria BA ... C.
Strona 12do 19 * Przegubowe ramiona reakcyjne: seria BA ... R.
Strona 20 do 21 » Pantograf przegubowy, balansowany
sprezyng gazowg: seria BA...G
Strona22do 29 ¢ Karbonowe ramiona teleskopowe: seria DMF / DMFi
Strona30do 41 » Ramiona podwieszane ze slajderem
Strona 42 do 45 e gySLEI'T‘ Posi-Cont
Strona 46 do 47 < Ramiona liniowe: s BA...PC
Strona 48 do 49 » Ramiona przegubowe: 1 BA ... RPC
Strona 50 do 53 « Karbonowe ramiona teleskopowe: seria DMF ... PC
Strona 54 do 56 * Ramiona podwieszane ze prowadnicg liniowg BA...PC/RPC

Strona 57 do 59 ¢ R¢ o] 1lne
]
DMF... ﬂ
*I:
PROWADNICA LINIOWA...
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Ramiona linearne

Seria BA: Plynne dokrecanie i idealna prostopadto$¢ do 1000 Nm.

Eliminuje wptyw momentu obrotowego.
Zapewnia idealng prostopadtosc.
Zapobiega powstawaniu choréb zawodowych.
Zmniejsza zmeczenie operatora. =
Poprawia jako$¢ dokrecania. ("
Obniza wskaznik brakow.
Podnosi produktywno$c¢.

BA 5/12/25/40/100

moment max (Nm)  $rednica uchwytu @ (mm) Skok prowadnicy (mm) obcigzenie max (kg)

BAS 5 25-42
BA12 12 27 -50
BA25 25 28 - 52
BA40 40 28-52
BA 100 100 28-52

* z dodatkowym balanserem - kod: 4-5200143 (zobacz str. 6)

moment max (Nm) $rednica uchwytu @ (mm)
BA 200 200 345
BA 400 400 400
BA 1000 1000 400

200
225
250
295
325

BA 200/400/1000 sg dostarczane bez zacisku oraz kolumny. Nie sg anodowane.
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12
16

4-5200085
4-5201000
4-5200076
4-5200067
4-5200068

4-5201092
4-5201093
4-5201094



Ramiona linearne

Model BA ... TWIN jest idealnym rozwigzaniem,
gdy dwa wkretaki sg uzywane w ograniczonej przestrzeni.

BA... TWIN

moment max (Nf)” gsérednica narzedzia @*(mm) Skok prowadnicys(mm)i\ obcigzenie max (kg)
BA12T 12 27 -42 225 2 4-5200823
BA25T 25 28452 250 3 4-5200721
BA40T 40 28 -52 295 4 4-5200825
BA100 T 100 28-52 330 6 4-5283105
T Zacisk przeciwobrotowy
H l dia kod
LM BAS 4-5200348
i ; BA12 & 25 4-5200116
BA 40 & 100 4-5200117
Wydiuzone prowadnice
gt dia Zakres kod
BA 12 +130 4-5200120
BA 25 +130 4-5200720
BA 40 +170 4-5200122
BA 100 +200 4-5200123
L
. Podwojne prowadnice
dla Zakres kod
ﬂ BA 12 +230 4-5200124
BA 25 +210 4-5200125
BA 40 +295 4-5200126
BA 100 +330 4-5200127
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Ramiona linearne

Zestaw odwréconego montazu

BAS5 4-5200385
BA12 & 25 4-5200128
BA40 & 100 4-5200129

| A =

UNS

Dodatkowy zestaw balansera

(o[} max obcigzenie ramienia (Kg) kod
BA 40 4 4-5200143
BA 100 6 4-5200143

Zestaw automatycznego powrotu
0 pozycji spoczynkowej

3
Q.
3

« ; dia kod
o) BAS & 12 4-5200118
peevhy BA 25 & 40 4-5200119

Zacisk szybkowymienny

% dla kodyadaptera kod zacisku
BA12 4-5201109 4-5201003
BA 25 4-5201110 4-5200017
BA40 4-5201111 4-5200017

Zacisk regulacji wysokosci

BA5 4-5200421
l:__sl BA12 & 25 4-5200422
1k8 BA 40 & 100 4-5200423

¢y Zacisk gorny stupa

dla kod

-

BA12 & 25 4-5200130
- BA40 & 100 4-5200131
ol Kolumna montazowa
BA 100/200/400 4-5201096
BA 1000 4-5201097
& Uchwyt narzedziowyBA 100/200/400
BA 200 4-5201105
BA 400 4-5201106
Seria BA 100/E34/E44 (Stanley) 4-5201124
Seria BA 200/E45/E55 (Stanley) 4-5201125
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Ramiona linearne

Zestawy wspomagajace

Zestaw wspomagajacy docisk narzedzia zapewnia ekstremalng wygode i wzrost produktywnoséci. Rozwigzanie idealne do samo-
-gwintujgcych aplikacji. Nie wymaga wysitku od operatora. System BAPER dzieki swojej konstrukcji umozliwia uzycie zestawu
na dowolnej wysokosci. System Easy Push pracuje wytgcznie na wcze$niej ustalonym, mechanicznie wyregulowanym zakresie.

EASY PUSH

r

model dla sita nacisku (kg) skok (mm) typ kod
EASY PUSH BA 12 5 125 Pneumatyczny  4-5200099
EASY PUSH BA25 9 160 - 4-5200102
EASY PUSH BA40 & 100 9 200 - 4-5200103
EASY PUSH BA40 & 100 15 200 - 4-5200144
_n EASY PUSH BA 100 25 200 - 4-5200145
&k EASY PUSH BA 12 5 125 Elektryczny 4-5200838
E EASY PUSH BA 25 9 160 - 4-5200839
EASY PUSH BA40 & 100 g 200 - 4-5200840
EASY PUSH BA40 & 100 15 200 - 4-5200841
EASY PUSH BA 100 25 200 - 4-5200842
Kabel Easy Push -GX 4-5200843
Kabei IVID 4-5210010
Kabel Easy Push -DELVO 4-5200844
Kabel bez ziacza(dla sity nacisku 5/9 kg) 4-5200845
Kabel bez zigcza(dla sity nacisku 15/25 kg) 4-5200846
Interfejs U3-D do wkretakéw GX 4-1041888

Zestawy EASY PUSH sg dostarczane bez przewodu.

BAPER

madel dla sitagh@cisku (kg) typ kod

BAPER BA 12 5 Pneumatyczny 4-5200095
BAPER BA 25 8 - 4-5200096
BAPER BA 40 & 100 8 - 4-5200097
BAPER BA 12 5 Elektryczny 4-5200830
BAPER BA 25 8 - 4-5200831
BAPER BA 40 & 100 8 - 4-5200832
Kabel BAPER -GX 4-5200833
Kabel MD 4-5210010
Kabel BAPER -DELVO 4-5200834
Kabel bez konektorow 4-5200835
Interfejs U3-D do wkretakow GX 4-1041888

Elektryczne zestawy BAPER sg dostarczane bez przewodu.

Zestaw zabezpieczajacy

dla kod
BA12 & 25 4-5200134
BA 40 & 100 4-5200135

Zestaw zabezpieczajacy pozwala unikng¢ aktywacji wspomagania, zanim bit zetknie sie ze wkretem.
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Ramiona linearne

- Zzakres A =~

O\
) |
J% 1
36Eco120°nag D
o F
Wymiary BA
)

model skok A Min Max C D E F
BA5 200 222 302 705 65 8,5 78
BA12 225 186 336 805 65 8,5 78
BA25 250 221 396 908 65 8,5 78
BA40 295 260 460 1008 100 8,5 118
BA 100 325 315 515 1008 126 10,5 148

Dok.60163.10/19



Ramiona linearne

- skok A
o] 3| 962 1000
—= 73 o
lof - Lo _
Kolumna montazowa
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Jchwyt montazowy
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B
model skok A Min Max © D E F
BA 200 349 430 500 35 24 8,2 42
BA 400 390 326 406 40 28 12,2 52
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Ramiona jezdne

Seria BA ... C idealna do operacji dokrecania
na duzych powierzchniach oraz do zadan powtarzalnych

BA 25/100 C

max moment (Nm)

BA25C 25
BA 100 C** 100~
BA200C 200

Dostawa bez szyny prowadzace;.

$rednica geawytu @ (mmy) skoky(mm) Bbciazenie max (kg)
28-52 250 2,2 4-5200722
28-52 330 3 4-5200433
Sans 350 8 4-5200723

Kompatybilne akcesoria: wydtuzone prowadnice, podwojne prowadnice, automatyczna pozycja spoczynkowa (ARP), zacisk

szybkowymienny (patrz strony 5 i 6)

oy

Dok 60163.10/19 & I

{BS

Szyny BA25/BA100C

maddel diugos¢ (mm) zakres pracy (mm) kod

Szyna prowadzaca 600 420 4-5200294
Szyna prowadzaca 1000 820 4-5200295
Szyna prowadzaca 1500 1320 4-5200296
Szynaprowadzaca 2000 1820 4-5200297

Wieksze diugosci na zapytanie
Szyna do BA200 na zapytanie

Zestaw odwréconego montazu

dla kod

BA25C 4-5200811
BA100C Standard
Zestaw wspomagania docisku
dla sita nacisku (kg) zakres (mm) Type kod
EP25P 9 160 Pneu. 4-5200452
EP25E 9 160 Elect. 4-5200454
EP 100 P 9 200 Pneu. 4-5200453
EP 100 E 9 200 Elect. 4-5200455
Zestaw zabezpieczajacy
dla kod
BA25C 4-5200390
BA100C 4-5200391



Ramiona jezdne

B

P

GEIE G%ﬁ © © © © ®
‘ ‘ b
| |

N

zakres pracy A \

Wymiary

g

Model Skok A B mih=max. wysakosc C o | o
BA25C 250 207 - 327 737 |
BA 100 C 325 259 -483 940 \
BA200C 350 320 - 450 1050 = 100

FO: | O
|
I
|
Szyny |
1| '
420 600 | 100
820 1000 ] \ i
1320 1500 | 48 *
1820 2000 ‘ *
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Przegubowe ramiona reakcyjne

Dans

Seria BA ... R jest wyposazona w obrotowy przegub umozliwiajgcy wysokg elastycznos¢ pracy.
Ruch zblizony do ruchu ludzkiego ramienia umozliwia prace w miejscach o ograniczonej przestrzeni

* Optymalny stosunek wydajnosci do wymiarow (idealny do lokalizacji bez odstepéw)
* Ekonomiczny i wszechstronny: mozliwo$¢ montazu réznych narzedzi

(proste, pistoletowe, katowe) dzieki szerokiemu wyborowi uchwytéw montazowych.

* Wyzszy komfort operatora dzieki przegubowemu ramieniu (mniejsza bezwtadnosc¢ ruchu

i lepsza doktadno$¢ pozycjonowania).

max moment (Nm)

$rednica uchwytu @ (mm)

45°

max obcigzenie (kg)

Regulacja nachylenia w 3 pozycjach

max promien (mm)

BALR - 25-42 0,9 450 4-5200826
BA5SR 5 25-42 09 420 4-5200098
BA12R 12 27 - 50 1,2 450 4-5201001
BA12R 12 27 - 50 1 600 4-5201002
BA25R 25 28 - 52 2,2 445 4-5200070
BA25R 25 28-52 1,9 600 4-5200274
BA25R 25 28-52 1,5 800 4-5200275
BA40R 40 28-52 22-4 630 4-5200071
BA40R 40 28 -52 2-35" 800 4-5200276
BA40R 40 28 - 52 1,8-3* 1000 4-5200277
BA100R 100 28 -52 3,5-6* 715 4-5200072
BA100R 100 28-52 3-5* 900 4-5200278
BA100R 100 28-52 3 1100 4-5200279

* Z dodatkowym balansem - kod: 4-5200143
Dostarczany ze standardowym zaciskiem do prostego narzedzia.
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Przegubowe ramiona reakcyjne

Uchwyt do klucza katowego

(o[F:} $rednica uchwytu @ (mm) kod
BA12R 27-50 4-5200089
BA25&40R 28-52 4-5200090
BA100 R 28-52 4-5200091
Zacisk do narzedzia pistoletowego
dla $rednica narzedzia (mm) kod
BA12R 27-50 4-5200087
BA25&40R 28-52 4-5200088
Zacisk 2-osiowy
dla Sfednica narzedzia (mm) kod
BA12R 27 - 50 4-5200093
BA25 & 40R 28-52 4-5200094
Zacisk szybkiej wymiany
dla kod adaptera kod
BA12R 4-5200847 4-5201003
BA25R 4-5200848 4-5200017
BA40R 4-5200848 4-5200017
Sprezyina powroina
kod

dla

BA5/12R 4-5200849
BA25R 4-5200850
BA40R 4-5200851

|

Zestaw odwroconego montazu

kod

dla
"l BA5SR 4-5200385
~ BA12&25R 4-5200128
% @ 1 BA40& 100 R 4-5200129
\ .
Dodatkowy zestaw balansera
dla max obcigzenie ramienia (kg) kod
BA40R 4 4-5200143
. BA 100 R 6 4-5200143

Zacisk gorny prowadnicy

= gl dla rozstaw (mm) kod
E BA12&25R 2 @ 4,3 at 45 mm od osi stupka 4-5200130
BA40 & 100 R 2@ 5,3 at 60 mm od osi stupka 4-5200131
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Przegubowe ramiona reakcyjne

Zestawy wspomagajace

Zestaw wspomagajgcy docisk narzedzia zapewnia ekstremalng wygode i wzrost produktywnosci. Rozwigzanie idealne do samo-
-gwintujgcych aplikacji. Nie wymaga wysitku od operatora. System BAPER dzieki swojej konstrukcji umozliwia uzycie zestawu
na dowolnej wysokosci. System Easy Push pracuje wytgcznie na wczesniej ustalonym, mechanicznie wyregulowanym zakresie.

'|  EASY PUSH

sita

model dla hacisku (kg) skok (mm) typ kod
EASY PUSH BA12R 5 125 Pneumatyczny  4-5200099
ﬁ EASY PUSH BA25R 9 160 - 4-5200102
g EASY PUSH BA40& 100 R 9 200 - 4-5200103
% 1 EASY PUSH BA12R 5 125 Elektryczny 4-5200838
EASY PUSH BA25R 9 160 - 4-5200839
EASY PUSH BA40 & 100R 9 200 - 4-5200840
- . Kabel Easy Push -GX 4-5200843
' Kabel Fasy Push MD 4-5210010
KabelEasy Push -DELVO 4-5200844
Kabel bez konekiorow 4-5200845
Interfejs U3-D dla wkretakéw GX 4-1041888

Zestaw EASY PUSH dostarczany jest bez przewodu.

«n BAPER

model dia sitainacisku (kg) typ kod
4 BAPER BA12R 5 Pneumatyczny 4-5200095
BAPER BA25R 8 - 4-5200096
BAPER BA40 & 100R 8 - 4-5200097
BAPER BA12R 5 Elektryczny 4-5200830
BAPER BA25R 8 - 4-5200831
[ : BAPER BA40 & 100.R 8 - 4-5200832
' - Kabel BAPER -GX 4-5200833
Kabel Easy Push -MD 4-5210010
Kabel BAPER -DELVO 4-5200834
Kabel bez konektorow 4-5200835
Interfejs U3-D dla wkretakow GX 4-1041888

Zestaw BAPER dostarczany jest bez przewodu.

Zestaw zabezpieczajacy

Model typ kod
Zestaw zabezpieczajacy BA12&25R 4-5200134
Zestaw zabezpieczajacy BA40 & 100R 4-5200135

Zestaw zabezpieczajgcy pozwala unikng¢ aktywacji wspomagania, zanim bit zetknie sie ze wkretem.
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Przegubowe ramiona reakcyjne

&>.  BA200/500 R

L
“%’:ﬁ
A
) + BA180R
;# :‘J'i max. moment (Nm)  max obcigzenie (kg) Max promieni (mm) kod

y;;;}’-‘“ BA 180 R/ 1200 180 6 1200 4-5201095
/4 BA 180 R/ 1500 180 4 1500 4-5200827

7/ 4 |

ﬁgg?‘?( = Dostarczany bez uchwytu narzedziowego i kolumny montazowej. Nie anodowany
/4

# " - BA200R/500R

max. moment (Nm)  max obcigzenie (kg) max promien (mm) Code
BA 200 R 200 20 2000 4-5200828
BA500 R 500 40 2000 4-5200829
BA 500 R/2500 500 30 2500 4-5283106
BA 500 R/3000 500 40 3000 4-5283107

Dostarczany bez uchwytu narzedziowego
Wyzsze wartoSci momentu - na zapytanie.
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Przegubowe ramiona reakcyjne

BA 180 R wyposazony
w kolumne (opcjonalnie)

BA 180 R mozna zamontowac¢ bezposrednio na konstrukc;ji
lub na opcjonalnej kolumnie do przytwierdzenia w podfodze.

Ramiel/interfejs dla narzedzi prostych
i narzedzia katowych wraz z BA180R

kod: 4-5201108
Prosimy o doktadne sprecyzowanie rodzaju narzedzia.

Kolumna do montazu na stole
BA200/ BA180R

kod: 4-5201098

BA200/400 wraz z
stupem podtogowym 180

kod: 4-5201096

Hamulec pneumatyczny 4= BA200R/500R

z obrotowym uchwytem = Dostepnose licznych opcji
. . . 4 w zaleznosci od wymagan:
narZQdZ|a (OpCja) = 4 - hamulec pneumatyczny
& d - obrotowy uchwyt narzedzia

- ptyta podstawy sterownika
- uchwyt zdalnego uruchamiania

N
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Przegubowe ramiona reakcyjne

Skok: A—=——— A

|
AN

(@)
36dEco120°nagD /“

Wymiary BA...R

zasigg promienia

przy 22,5°(mm)

BASR 259 243 192 132 212 705 420
BA12R 279 261 209 102 252 808 450
BA12R /600 332 310 247 332 357 808 600
BA25R 296 278 227 o5 245 908 460
BA25R /600 358 336 271 305 330 908 600
BA25R /800 483 452 360 47 442 908 800
BA40R 414 387,5 310,5 150 350 1008 650
BA40R /800 503 470 374 415 415 1008 800
BA40 R /1000 640 597 471 520 520 1008 1000
BA100R 462 433 351 205 405 1008 730
BA 100 R /900 564 528 425 470 520 1008 900
BA 100 R /1100 694 648 517 585 635 1008 1100
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Przegubowe ramiona reakcljne

BA 180 R Kolumna

] e ——
/
/ Prom\ieﬁ dziatania 962
I ~
( for —% 76
] 2000 ] !
\
\
1018
|
20 \ 56
a | I
oO— 1 T [ms 11 ‘

‘ ‘ ‘
C)
- A - B
50 ~2otw. @10 |
o [ 962 1000
0° = il [
I -]
e Lo !
T 38
22,5° I’
typ A(0°) A(22,5°) B C Promien dziatania
BA 180 R/1200 686 637 700 2000 1200
BA 180 R/1500 820 760 855 2000 1500
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Przegubowe ramiona reakcyjne

BA 200/500 R T
ﬂ—

Goérna pozycja

I
Zasieg (Z2)
C
Dolna pozycja I 4
20
Al
| f
S
\ Uchwyt mocujacy zacisk narzedzia
/
/ Promien dzial& / @ 20 4 :
60 ~— otw.
A N
WL 1.5

o & +
N N
. lo off——

=—123 —=

A (g6rna pozycja) Z (zasieq) K promien dziatania
BA200 R 1278 559 943 2000 108 300 250 150 40 70 M12 108 1900
BA500 R 1278 559 943 2000 118 400 350 170 45 80 M16 118 1900
BA 500 R/2500 1478 650 1293 2000 118 400 350 170 45 80 M16 118 2400
BA 500 R/3000 1978 1100 1560 2000 118 500 450 170 45 100 M16 118 2900
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Przegubowe ramiona reakcyjne
zbalansowane sprezyng gazowaq

Dans

Inspirowana serig BA ... R seria BA ... G dzieki wywazonej konstrukcji zapewnia
jeszcze wiekszg elastycznos¢ i komfort .

e
.

* Wywazone sprezyng gazowa
* Szybkie i ciche

I max promien

moment max (Nm)  $rednica uchwytu @ (mm) pionowy zasieg (mm) max obcigzenie (kg) max promien (mm) kod
BA10 G 10 27 - 50 170 1 470 4-5201013
BA10 G/600 10 27-50 170 1 600 4-5201014
BA30 G 30 28-52 220 2 670 4-5201015
BA30 G/800 30 28-52 220 2 800 4-5201016
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Przegubowe ramiona reakcyjne
zbalansowane sprezyng gazowa

__—]_
|
|
- B
1
ll_l g ddd D
E’ 0 o0 G o
I
]

na@G

Maksymalny promien dziatania

A (dolna C zasieg max promien

pozycja) ‘ ' pionowy (mm)
BA10G 260 202 252 170 600 8,5 78 65 470
BA10 G/600 260 357 407 170 600 8,5 78 65 600
BA30 G 391 250 350 218 800 8,5 118 100 670
BA30 G/800 391 405 505 218 800 8,5 18 100 800
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Ramiona teleskopowe
z widkna weglowego

Gl]:

Seria DMF: eliminuje reakcje momentu obrotowego do 300 Nm.

» Komfort: Latwy w instalacji na ruchomej linii montazowej (montowany na
istniejgcych standardowych szynach). Zajmujg mato miejsca i nie zaktdcajg
produkgiji. Eliminujg reakcje momentu obrotowego elektronarzedzi.

* Oszczednos$c¢: Bezobstugowe dzigki wibknom weglowym (bez smarowania).
Trwate dzieki zastosowaniu wiékna weglowego.

* Wydajnos¢: fatwa i szybka obstuga dzieki lekkiej
konstrukcji z widkna weglowego.

pionowe dokrecanie 4
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Ramiona teleskopowe z wiokna weglowego

DMF 12/30/300

DMFi 70/120/200

e

Standardowy zasieg

max moment standardewy ¢Srednicauchwittd kod

(Nm) uchwyt (mm) bez uchwytu z uchwytem

DMF 5/950 5 P1 25-42 460 950 4-5200445
DMF 12/950 12 P1 27=30 460 950 4-5201004
DMF 12/1500 12 P1 27 - 50 650 1500 4-5201005
DMF 12/2000 12 Pil 27-50 820 2000 4-5201006
DMF 30/960 30 P1 28 - 52 475 960 4-5244000 4-5200074
DMF 30/1500 30 P1 28-52 656 1500 4-5244001 4-5200282
DMF 30/2000 30 P1 28 - 52 823 2000 4-5244002 4-5200283
DMF 30/2500 30 P1 28-52 993 2500 4-5244003 4-5200284
DMF 30/3000 30 P1 28 - 52 1321 3000 4-5200813 4-5200818
DMFi 70/1500 70 P2 35-52 667 1500 4-5244004 4-5244020
DMPFi 70/2000 70 P2 35-52 833 2000 4-5244005 4-5244021
DMFi 70/2500 70 P2 35-52 1000 2500 4-5244006 4-5244022
DMFi 70/3000 70 P2 35 - 52 1330 3000 4-5200814 4-5200819
DMFi 120/1500 120 P2 351= 52 691 1500 4-5244007 4-5244023
DMFi 120/2000 120 P2 35 - 62 857 2000 4-5244008 4-5244024
DMFi 120/2500 120 P2 35 52 1023 2500 4-5244009 4-5244025
DMPFi 120/3000 120 P2 35 - 52 1347 3000 4-5200815 4-5200820
DMFi 200/1500 200 P2 Maxi 63 920 1500 4-5244050 4-5244026
DMPFi 200/2000 200 P2 Maxi 63 1170 2000 4-5244051 4-5244027
DMFi 200/2500 200 P2 Maxi 63 1420 2500 4-5244052 4-5244028
DMFi 200/3000 200 P2 Maxi 63 1720 3000 4-5200816 4-5200821
DMF 300/1500 300 P2 Maxi 73 970 1500 4-5244053 4-5244029
DMF 300/2000 300 P2 Maxi 73 1220 2000 4-5244054 4-5244030
DMF 300/2500 300 P2 Maxi 73 1470 2500 4-5244055 4-5244031
DMF 300/3000 300 P2 Maxi 73 1720 3000 4-5200817 4-5200822

Inne wymiary na zyczenie (max. dlugo$¢ 4 metry).
Moment pow. 600 Nm - dostepno$¢ na zyczenie.

Zwiekszony zasieg (LS)

max moment standardowy  $rednica uchwytu @ kod

(Nm) bez uchwytu z uchwytem
DMF 30/1500 LS 30 P1 28-52 555 1500 4-5200852 4-5200855
DMF 30/2000 LS 30 P1 28-52 680 2000 4-5200853 4-5200856
DMF 30/2500 LS 30 P1 28-52 805 2500 4-5200854 4-5200857
DMFi 100/1500 LS 100 P2 35-52 592 1500 4-5201213 4-5201221
DMFi 100/2000 LS 100 P2 35-52 717 2000 4-5201214 4-5201222
DMFi 100/2500 LS 100 P2 35-52 842 2500 4-5201215 4-5201223
DMFi 200/1500 LS 200 P2 Maxi 63 728 1500 4-5201216 4-5201224
DMFi 200/2000 LS 200 P2 Maxi 63 894 2000 4-5201217 4-5201225
DMFi 200/2500 LS 200 P2 Maxi 63 1060 2500 4-5201220 4-5201226

Dok.60163.10/19



Pionowe dokrecanie

TF
|l
Uchwyt P1

=
dla uBhWyt (mm) kod

DMF12 uchwyt 27/50 Standard
1 DMF30 uchwyt 28/52 Standard
i DMFi 70 plytka montazowa 4-5244032
' DMFi 120/200 plytka montazowa 4-5244033
Uchwyt P2
(o[} uchwyt (mm) kod
DMF30 28/52 4-5200300
DMFi70 35/52 Standard
DMFi120/200 35/52 Standard
DMFi200 63 Standard
DMF300 73 Standard

Uchwyt szybkowymienny

dla typ kod
DMF12 P1 4-5201003
DMF30 P1 4-5200017
DMFi 70 P2 4-5283102
e DMFi 120/200 P2 4-5283103
Adapter B
\ “\ o= Gniazdo uchwytu szybkowymiennego
-
A gl DMF12 4-5200470
DMF30 4-5200471
: \5:: DMF70 4-5283100
\ DMF120/200 4-5283101
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Mocowanie state Montaz na szynie
_ z blokada

Il

Ubhwyt P1

uchwyt (mm) kod

h_ | DMF12 Uchwyt 27/50 Standard
-.,-' DME30 Uchwyi 28/52 Standard
* DMFi70 ptytka montazowa 4-5244032
; | DMFi120/200 ptytka montazowa 4-5244033
! DMF300 ptytka montazowa On request
Uchwyt P2
¥ DMF30 28/52 4-5200300
u{QJ DMF170 35/52 Standard
IS - DMFi120/200 35/52 Standard
\Q\\ s DMFi200 Max 63 Standard
Sl  DWF300 Max 73 Standard
&
| Uchwyt P4

|
=

dla $rednica narzedzia @ kod

DMF30 28/52 4-5200302
DMFi70 35/52 4-5244015
DMFi120/200 35/52 4-5244016
DMFi200 Max 63 4-5244058
DMF300 Max 73 4-5244059

Adapter katowy

. . 30° 45°
Interfejs/DMF30 (dla kazdego typu uchwytu) - 45201140 45201141

uchwyt wahliwy

dla $rednica narzedzia @ kod

DMFi70 P2/P4 35/52 4-5201137
DMFi120/200 P2/P4 35/52 4-5201138
DMFi200 P2/P4 Max 63 4-5201139
DMF300 Max 73 na zapytanie
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Uchwyt P2

dla uch@Wyt (mm) kod
DMF30 28/52 4-5200300
DMFi70 35/52 Standard
DMFi120/200 35/52 Standard
DMFi200 max.63 Standard
DMF300 max 73 Standard
Uchwyt P3

dla Srednic@narzedzia @ kod

DMF30 28/52 4-5200301
DMFi70 35/52 4-5244013
DMFi120/200 35/52 4-5244014
DMFi200 Max 63 4-5244056
DMF300 Max 73 4-5244057

Adapter katow

kat kod

) 15° 4-5283168
Interfejs / DMF30 30° 45283169
Uchwyt wahliwy
DMFi70 35/52 4-5201137
DMFi120/200 35/52 4-5201138
DMFi200 Max 63 4-5201139
DMF300 Max 73 On request
Uchwyt obrotowy

dla $rednica narzedzia @ kod

DMF30 43 4-5201134
DMFi70 50 4-5244034
DMFi120/100LS 50 4-5244035

< ’ DMFi200/200LS 58 4-5244060
Dok.60163.10/19 DMF300 70 4-5201136




DMF/DMFi

Uchwyt uchylno-obrotowy

DMFi70 50 18° 4-5201205
DMFi100/120 50 - 4-5201206
DMFi200 58 - 4-5201218

Szyny

dtugosé zasieg (mm) llo§¢ mocowan kod
.ﬁ e 600 450 2 4-5200132
e l___ i 800 650 2 4-5200160
s 1000 850 2 4-5200161
1 1200 1050 3 4-5200162
. 1500 1350 3 4-5200163
i 2000 1850 4 4-5200164

Adapter montazowy

= ! Umozliwia instalacje DMF na szynie

L DMF12/30 4-5200341
| DMFi70/120/200 4-5200708
T DMF300 4-5200342

UWAGA: dostarczane bez zawieszki zabezpieczajacej (kod 4-5200309)

Blokada pneumatyczna

= DMF12/30 Pneumatyczna 4-5200442
T DMF12/30 Elektryczna 4-5200869
DMFi70/120 Pneumatyczna 4-5200706

DMFi70/120 Elektryczna 4-5200707

e DMFi200 Elektryczna 4-5201150

. DMF300 Elektryczna 4-5201142

Narzedzie musi by¢ wyposazone w sygnat uruchomienia silnika.

_ Absorbery

l Rekomendowane przy wykorzystaniu pozycji krancowych.
&Y kod 4-5201121" zestaw 2szt

Regulowany ogranicznik

Ogranicza zakres ruchu ramienia po szynie.
kod 4-5200167

Dodatkowa ptytka mocujaca

Wzmocnienie prowadnicy szynowej w zastosowaniach o wysokim
momencie obrotowym.

kod 4-5200873
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Akcesoria do DMF/DMFi

Zlgczka szyny

— Do potaczenia razem szyn
. kod 4-5200307

Wozek pojedynczy
Do montazu dodatkowego narzedzia na tej samej szynie
- Wézek pojedynczy | kod 4-5200165

- Wozek dla dodatkoweqgo balansera kod 4-5200166

Dodatkowy uchwyt zabezpieczajacy

. Do zabezpieczenia balancera.
— f:‘.\‘llj.n kod 4-5200309

Balanser
Bl dla DMF 12/30/300

r . A [
. Q{]’J\ da ugd2wig (kg) kod
- DMF12 1do 2 4-5200303

DMF30 1do2,5 4-5200304
DMF30 2do4 4-5200305
DMF300 4do8 4-5200704
! | DMF300 6do 10 4-5200705
! Zaczep balansera dla DMF30 kod 4-5201143
| M
s
A Balanser

" dla DMFi 70/120/200

(o) DMFi 70/120/200 -4
| DMFi 70/120/200 -6 4-5200702
DMFi 701120/200 -8 4-5200703

Dostarczany wraz z zaczepem balansera

D BN

Kabel przediuzajacy balancera dla DMFi max 3000

' Ja dlugos¢ =~

8| orzediuzenie 05m 41212220

3331(, przediuzenie 10m na
NP
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Specjalne ramiona na zapytanie

DMFi 600 z narzedziem pistoletowym pneumatycznym
+dzwignia zdalnego uruchamiania

DMFi 200 z obrotowym wielopozycyjnym uchwytem DMFi 600 z blokadg pnematycznq + specjalny uchwyt
do narzedzia pistoletowego
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Ramiona podwieszane

D&8HE3

Seria SLIDER neutralizuje moment obrotowy narzedzia az do wartosci 300 Nm.

* ZWIEKSZA KOMFORT | PRODUKTYWNOSC

tatwa instalacja i kompaktowos$¢é/porecznosé ramion SLIDER poprawiajg komfort pracy
operatora i wydajno$¢ poprzez uproszczenie oprzyrzagdowania obszaru roboczego.

- POPRAWIA ERGONOMIE

Zamontowany SLIDER staje sie idealnym ergonomicznym rozwigzaniem na linii produkcyjne;j.

Pionowe/poziome dokrecanie
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Ramiona podwieszane

SLIDER 150
KOMPAKT

SLIDER 300
KOMPAKT

moment Max  obcigzenie max  Zacisk

Przeznaczenie (Nm) (ko) (emm)

Slider 8 , 28/52 4-5283148
Slider 20 20 2,2 28/52 450 4-5283149
Slider 8 kompakt/270 8 1,2 28/52 270 4-5283150
Slider 8 kompakt/470 8 1.2 28/52 470 4-5283151

Mocowanie do narzedzi pneumat.

Model kod
Mocowanie 1/4” SLIDER 8 i 8 KOMPAKT 4-5283171
Mocowanie 1/4” SLIDER 20 4-5283172
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Ztacze
gorne

Pionowe prowadzenie

Dok.60163.10/19

moment max zakres obcigzenie max

(Nm) pionowy (mm) (kg) et

SLIDER 20 Compact/470 4-5283152
SLIDER 20 Compact/670 20 670 2,2 4-5283153
SLIDER 50 Compact/470 50 470 3 4-5283154
SLIDER 50 Compact/670 50 670 3 4-5283155
SLIDER 50 Compact/870 50 870 3 4-5283156

Gorne zlacze 2 osiowe

Model kod
SLIDER 20 4-5283159
SLIDER 50 4-5283160

Gorne ztagcze 1 osiowe

Model kod
SLIDER 20 4-5283157
SLIDER 50 4-5283158




Ramiona podwieszane

Uchwyt do wkretaka elektrycznego
/Slider 20 kompakt

model wielko$¢ (mm) kod
zacisk SLIDER 20 28/52 4-5283161

Kardanowy uchwyt do wkretakéw katowych

model wielko$¢ (mm) kod
SLIDER 20 28/52 4-5283162
SLIDER 50 32/52 4-5283163

Zacisk skrecany

medel wielko$¢ (mm) kod
SLIDER 20 28/52 4-5283164
Adapter katowe

Model kod
15° SLIDER 20 4-5283168
307 SLIDER 20 4-5283169
Adapter wahliwy

madel wielkesc (mm) przyrost kod
SLIDER 50 32/52 18° 4-5283165
Uchwyt obrotowy

model max wielko$¢ (mm) kod
SLIDER 20 43 4-5283166
SLIDER 50 50 4-5283167

Uchwyt katowo-rotacyjny

model max wielko$¢ (mm) przyrost kod

SLIDER50 50 18° 4-5283170
Szyny SLIDER 8/20/50

¥ diugosé zakres ilo$¢ wspornikow kod
n 4Gl 2 600 450 2 4-5200132
L — el |9 800 650 2 4-5200160
LRX ; :.; 1000 850 2 4-5200161
R 1200 1050 3 4-5200162
1500 1350 3 4-5200163
2000 1850 4 4-5200164
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Ramiona podwieszane

Szyny poprzeczne Slider 8 i 20 KOMPAKT
(dostarczany ze ztagczem szynowym)

Wybierz szyny - str.33
- 2 szyny osi X
-1 szynaosi Y
(maksymalna dtugo$c¢ szyny Y: 1000 mm)

-+

Model kod
Zestaw 2 wspornikow 4-5283173

Adapter montazowy Slider 50

Medsl kod
ptytka montazowa 4-5200708
o i Zigcze szyny
 ===_ Do fgczenia szyn kod: 4-5200307.
. Dodatkowy wspornik
i m | Wzmacnia sztywnos¢ szyny kod: 4-5200873.

Zestaw dwaoch
-3  koncowek absorbcyjnych

Rekomendowane przy wykorzystaniu pozycji krancowych. kode: 4-5201121.

) | Regulowany ogranicznik
& Ogranicza zakres ruchu ramienia po szynie.

' ‘ 1ok dla slidera 8/20/50 szyna |kod: 4-5200167
dla slidera 150/300 szyna | kod: 4-5283201

Dodatkowy wozek

Do montazu dodatkowego narzedzia na tej samej szynie
- Wozek pojedynczy | kod 4-5200165

- Wézek dla dodatkowego balansera kod 4-5200166

Dodatkowy uchwyt zabezpieczajacy

Do zabezpieczenia balancera.
kod 4-5200309
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Ramiona podwieszane

max moment @ mocowania zakres w pionie obcigzenie
max. (kg) kod

(Nm) (mm) (mm)
SLIDER 150 KOMPAKT 600 150 Max 63 600 1100 1700 5 4-5283113
SLIDER 150 KOMPAKT 800 150 Max 63 800 1300 2100 © 4-5283114
SLIDER 150 KOMPAKT 1000 150 Max 63 1000 1500 2500 5 4-5283115

Uchwyt obrotowy

maximoment™ “Z'mocowanialmzakres w pionie obcigzenie

(Nm) (i) im) (kg)

SLIDER 150 szyna

SLIDER 150 szyna

dla kod
plytka montazowa 4-5200009

SLIDER 8/20/50 - wymiary

pionowy zasieg——
c B
O
20—
o
54 maxi P 1 ’ Model A B D
i e SLIDER 8 500 565 450
! /LB SLIDER 20 599 599 450
X ‘ A SLIDER 8 KOMPAKT 270 550 a 600 270
| \ | A A SLIDER 8 KOMPAKT 470 750 a 800 470
7 \ ‘ SLIDER 20 KOMPAKT 270 488 a 538 270
\ ! SLIDER 20 KOMPAKT 470 688 a 738 470
\\ GL SLIDER 50 KOMPAKT 470 705 470
\ SLIDER 50 KOMPAKT 670 905 670
- R — SLIDER 50 KOMPAKT 870 1005 870
zacisk pod 1/4” mocowanie - _
narzedzie pod narzedzie pneumat.

Dok 60163.10/19

@ mocowania
Model (mm) kod
SLIDER 150 max. 63 4-1283117
. SLIDER 300 na zapytanie NC

SLIDER 300 COMPACT 300 na zapytanie na zapytanie na zapytanie na zapytanie

dtug@se (fm) zakres| (mm) kod
600 420 4-5200294
1000 820 4-5200295
1500 1320 4-5200296
2000 1820 4-5200297

F

120
120
120
120



* Ramie kartezjanskie do zamocowania na konstrukcji
» Optymalizacja stacji montazowej

SLIDER
kartezjanski

max moment (Nm) X uchwyt @ max. obcigzenie  kod
SLIDER 15 CART 300 15 300 400 472 573 600 621 28/52 2kg 4-5283198
SLIDER 15 CART 500 - 500 400 472 773 600 621 - - 4-5283199
SLIDER 15 CART 700 - 700 400 472 973 600 621 - - 4-5283200
A L B 3
X Y |
|
o) S
= ?

| |
T — A ‘ 30

\JJ—-":-—- w7

bt
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Ramiona podwieszane

SLIDER 50 kompaktowy komputer PC z systemem pozycjonowania
+ kodery laserowe na szynie poziome;

SLIDER 300 na szynach krzyzowych SLIDER 300 z mozliwo$cig obrotu osi pionowej
z uchwytem obrotowym. z uchwytem obrotowym narzedzia
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Ramiona podwieszane

DREBASC

Gorny montaz nie ogranicza przestrzeni roboczej stanowiska. Seria SLIDER moze byc¢ instalowana
na szynie. Sprezyna gazowa jest niezbedna do zronowazenia ciezaru.

SLIDER BA 12/25/40 R
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Ramiona podwieszane

model
BA12
BA25
BA40
BA100

Przegub poziomy

model

BA12R
BA25R
BA25R/600
BA40R
BA40R/800
BA100R
BA100R/900

gasigg (mm)

Max promien (mm)

Prowadnica pionowa
model zasigg w pionie (mm)
BA12/12R zasigg 440 440
BA12/12R zasigg 640 640
BA12/12R zasieg 840 840
BA25/25R zasigg 440 440
BA25/25R zasigg 640 640
BA25/25R zasieg 840 840
BA40/40R zasieg 440 440
BA40/40R zasieg 640 640
BA40/40R zasigg 840 840
BA100/100R zasigg 440 440
BA100/100R zasieg 640 640
BA100/100R zasigg 840 840

225
250
295
330

450
460
600
650
800
730
900

Prowadnica pozioma liniowa

max obcigzenie (kg) kod

12 4-5283124

1,2 4-5283126

1,2 4-5283127

2,2 4-5283128

2,2 4-5283129

2,2 4-5283130

3 4-5283131

3 4-5283132

3 4-5283133

5 4-5283134

5 4-5283135

5 4-5283136

zacisk @ kod
27/50 4-5283137
28/52 4-5283138
28/52 4-5283139
28/52 4-5283140
zacisk @ kod

27/50 4-5283141
28/52 4-5283142
28/52 4-5283143
28/52 4-5283144
28/52 4-5283145
28/52 4-5283146
28/52 4-5283147
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pionowy zasieg: 440/640/840
LN} D
C
A B i B max. Rromien dzLaianla c D
co 120

SLIDERBA12R 261 102 252 450 370 440
SLIDERBA25R 278 95 245 460 394 425
SLIDER BA 25 R/600 336 305 330 600 417 425
SLIDER BA40R 387,5 150 350 650 482 419
SLIDER BA 40 R/800 470 415 415 800 496 419
SLIDER BA 100 R 433 205 405 730 597 358
SLIDER BA 100 R/900 528 470 520 900 634 358
pionowy zasieg: 440/640/840 — T T

|

|

} | Wymiary montazowe
SLIDER BA . 2 2
mEn ™ ~ 245> ﬂ g
t T ‘ s [ ;
[ 90 - 1
25 o o— +— 100
| T
— 25| . . 50@%4» R
C
SLIDER BA12 / 25/ 40 o . SLIDER BA100
A B min. B max. C D]

SLIDER BA 12 225 186 336 246 436
SLIDER BA 25 250 221 396 250 436
SLIDER BA 40 295 260 460 314 419
SLIDER BA 100 330 315 515 395 358
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Ramiona podwieszane

SLIDER 40C na pojedynczej wzmocnionej szynie

SLIDER BA12C na pojedynczej wzmocnionej szynie
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System pozycjonowania

Poprawa jakoéci produkcji dzieki eliminacji btedéw. System sterowania
DOGA Posi Control zapewnia idealne sekwencjonowanie, eliminacje
bteddéw i pozycjonowanie. Kompatybilny z narzedziami pneumaty-

cznymi, elektrycznymii EC.

Proces montazu pozostaje pod kontrolg i jest niezalezny od kwalifikacji

operatora.

—— —
Strona 43 « Ramiona Posi-contre

Strona 44 do 45 * Kontr DPC-Touch

Strona 46 do 47 ¢« Ramiona arne serii BA...PC

Strona 48 do 49 » Ramiona przegubowe BA...RPC, BA...GPC
Strona 50 do 53 * teleskopowe ramiona karbonowe

Strona » Ramiona podwieszane

Kontroler DPC-Touch



System POSI-CONTROL

Ramiona linearne serii BA...PC Ramiona przegubowe serii BA...RPC

¢ Proces ,zero btedéw”

DPCTouch

a

| T g " Sekwendonowane
peration'mode

b * Do uzytku z narzedziami EC

i narzedziami pneumatycznymi

e Zarzgdzanie urzgdzeniami
automatyki

e Korekta btedéw

FroductivEsaiition forerror-proof assembly

Ramiona teleskopowe Serii DMF ... PC Ramiona podwieszane Slider BA ... serii RPC
Dok.60163.10/19



System POSI-CONTROL

» Otwarta struktura zadan umozliwia ustawienie dostosowanych sekwencji
logicznych dokrecania, wiadomosci i sygnatéw 1/0.

Zarzgdzanie

kolumng
sygnalizacyjng
Odpowiednie dla wszystkich
narzedzi DC dostepnych na rynku
=
v
| 4
Kontroler DPC-Touch
T system pozycjonowania
i <. enkodery (do 4szt)
: i - e
- :J !

Zarzgdzanie
podajnikami

Wybér programu
poprzez odczyt
kodow kreskowych §

V- . ' -l Nadaje sie do narzedzi
' 3 o . » , o niskim napieciu
Zarzadzanie // = B .
systemem q o p— - [
kierowania
Swiattem

Zarzgdzanie
selektorem
nasadek
Zarzadzanie
podzespotami

Bezpieczny dostep
zabezpieczony kodem

- Zarzadza r6znymi zadaniami dokrecania
w jednej sekwencji

- - Zarzadza réznymi krokami w jednym zadaniu

* DPC Touch to cos wiecej niz sekwencjonowanie i kontroler Poka-Yoke:
zarzgdza takze urzgdzeniami automatyzacji stanowiska pracy na linii montazowe;j.

Dok.60163.10/19



Kontroler POSI-CONTROL DPC-Touch

DPCTouch

=] rorrr
Operation mode

&
GEE

» Szybkiipotezny:
- Wewnetrzny system operacyjny
- Do 255 programowalnych zadan!
- Do 255 krokéw na zadanie!
- Do 99 pozycji na krok!
- Pozycje dla 4 enkoderéw

* Przyjazny uzytkownikom:
- Wbudowane oprogramowanie
- Ekran dotykowy
- Sekwencjonowanie samouczgce
- Inteligentne wykrywanie tolerancji

- DANE TECHNICZNE

Wymiary : 202 x 127 x 38 mm

Waga : 550 gr

Sygnaty 1/0: 12 wej$é, 12 wyjsc, 24V
Ekran LCD: 7” dotykowy (rozdz.:800 x 480)
Enkodery : do 4 szt, (0-5V)

Y Step name:
! E Loddor_1155 \

core Zasilacz

03104

"NEUSeERENR

10:48, 10 Dac 2014

AN

2 porty dla

niskonapieciowych

‘\ \\ °\ wkretakéw DOGA
12 wej_éc’;/12 wyjsc Port enkoderow Port RS232 (aktualizacja
(przypisywalne) oprogramowania i odczyt

koddéw kreskowych
/wybor programu)
* Wszechstronny:

- Pasuje do wszystkich narzedzi DC - niskonapieciowych

i pneumatycznych

- Poka-Yoke lub/i kontroler sekwencjonowania

- Przypisywalne sygnaty I/O

- Odpowiedni dla podajnikéw $rub

- Otwarta struktura zadania umozliwia dostosowanie

sekwencji logicznych

- Zarzgdzanie urzgdzeniami automatyki

- Wizualizacja procesu i sekwencji - wskazéwki dla operatora

Model kod

DPC Touch 4-1290016
DPC Touch / GX, GY, DO, GA -kabel 4-1290008
DPC Touch / DOGA HD, SD -kabel 4-1290013
DPC Touch / Stanley TAU/THETA -kabel 4-5241036
DPC Touch / Stanley KAPPA ALPHA IV -kabel 4-5241050
DPC Touch / Stanley ALPHA V -kabel 4-5241051
Db9 3m/free wires (4 wyjscia/3 wejscia) -kabel 4-5200542
Db25 3m/free wires (9 wyjs¢/12 wejsc) -kabel 4-5200770
Db44 3m/free wires (12 wyj$¢/12 wejsc) -kabel 4-1290009
Zestaw ,Air'dla narzedzi pneumatycznych / DPC Touch 4-5200771
Zestaw aktualizacji oprogramowania 4-1290023
DPC Touch kabel/2 ramiona 4-5200012
DPC Touch kabel/MDC 4-1252006

Adapter do kabla 1/044P/25P+9P 4-1290007 Dok.60163.10/19



Ramiona linearne

Gl ]

* Moment obrotowy do 100 Nm
+ Wyposazony w enkodery absolutne o kgcie bezwzglednym (12 bitow)
* Wyzszy moment jest dostepny na zapytanie

BA 12/25/40/100 PC

max moment (Nm)  $rednica narzedzia @ (mm) zasieg (mm) max obciazenie (kg)
BA12PC 12 27 -50 195 1,2 4-5201009
BA 25 PC 25 28 - 52 195 2,2 4-5201086
BA 40 PC 40 28 - 52 295 3 4-5201087
BA 40 PC/400 40 28 -52 395 & 4-5201088
BA 100 PC 100 28-52 295 4 4-5201089
BA 100 PC/400 100 28 - 52 395 4 4-5201091
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Ramiona linearne

A
Bl — o
O
I
I
I
=] — @) ,
B ——x i =
' C
|
——| Cosigg : — B ——
I
I
I
2D oF |
[ ) )
Ll !
32 Ea 120° J o F L
Model zasieg A B min. B max. C D E F
BA 12 PC 195 186 336 816 65 8,5 78
BA25PC 195 201 351 916 65 8,5 78
BA 40 PC/300 295 320 470 1016 100 8,5 118
BA 40 PC/400 395 420 570 1016 100 8,5 118
BA 100 PC/300 295 335 485 1016 126 10,5 148
BA 100 PC/400 395 435 585 1016 126 10,5 148
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Ramiona przegubowe

Glrl e

* Moment obrotowy do 100 Nm
» Zakres pracy do 1100 mm

* Wyposazony w dwa enkodery absolutne o kgcie bezwzglednym 12 bitéw (0,1 °)
+ Wyzszy moment jest dostepny na zapytanie

BA 12/25/40/100 RPC

max moment (Nm) Srednica narzedzia @mm) zakres pracy (mm)
BA 12 RPC 12 27-50 450 1,2 4-5201010
BA 25 RPC 25 28-52 460 22 4-5200472
BA 25 RPC/600 25 28-52 600 2,2 4-5200475
BA 40 RPC 40 28 - 52 650 3 4-5200473
BA 40 RPC/800 40 28-52 800 3 4-5200476
BA 100 RPC 100 28-52 730 4 4-5200474
BA 100 RPC/900 100 28-52 900 4 4-5200477
BA 100 RPC/1100 100 28 - 52 1100 3 4-5200478
&

Opcje
Enkoder osi Z/ BARPC. | kod: 4-5283125.
Kabel enkodera osi Z. kod: 4-5200725.

e
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Ramiona przegubowe

zbalasowane sprezyng gazowa

sitamax (Nm) @ narzedzia (mm) promien dziatania (mm) zasieg pionowy (mm) max obcigzenie (kg) kod

BA 10 GPC 10 27/50 470 170 1 4-5250500
BA 10 GPC/600 10 27/50 600 170 1 4-5250501
BA 30 GPC 30 28/52 670 220 2 4-5250502
BA 30 GPC/800 30 28/52 800 220 2 4-5250503

Rysunek: zob. str. 21.

BA 10/30 GPC

45°
@D oF gzl
Rl
3@ Eco120°
o Promien dziatania
dla 22,5 dla 22.5°
BA 12 RPC 279 261 209 145 245 816 450
BA 25 RPC 296 278 227 145 245 916 460
BA 25 RPC/600 358 336 271 330 330 916 600
BA 40 RPC 414 3875 310,5 200 350 1016 650
BA 40 RPC/800 503 470 374 415 415 1016 800
BA 100 RPC 462 433 351 255 405 1016 730
BA 100 RPC/900 564 528 425 520 520 1016 900
BA 100 RPC/1100 694 648 517 635 635 1016 1100

D, E, F podobne do BA...R
Dok.60163.10/19



Teleskopowe ramiona weglowe

DB8E:

~-—m monitorowanie momentu

DMF APC DMF LPC
Wyposazone w jeden enkoder kgtowy Wyposazony w enkoder liniowy

DMF LAPC DMF AAPC
Wyposazony w enkoder liniowy i katowy Wyposazony w dwa enkodery kgtowe (inkopometr)

Dok.60163.10/19



Teleskopowe ramiona weglowe

DMF APC DMF LPC/LAPC

= A Min [/ Max ] A Min [ Max

moment (Nm) uchwyt @ uchwytu narzedzia min. . kod - bez uchwytu kod - z uchwytem
DMF 30 APC/960 30 P1 28-52 560 960 4-5200574 4-5200564
DMF 30 APC/1500 30 P1 706 1500 4-5200575 4-5200565
DMF 30 APC/2000 30 P1 873 2000 4-5200576 4-5200566
DMF 80 APC/1500 80 P2/P3 35-52 764 1500 4-5200577 4-5200567
DMF 80 APC/2000 80 P2/P3 930 2000 4-5200578 4-5200568
DMF 140 APC/1500 140 P2/P3 978 1500 4-5200579 4-5200569
DMF 140 APC/2000 140 P2/P3 1228 2000 4-5200580 4-5200572
DMF 30 LPC/960 30 P1 28-52 560 960 4-5200588 4-5200581
DMF 30 LPC/1500 30 P1 727 1500 4-5200589 4-5200582
DMF 30 LPC/2000 30 P1 894 2000 4-5200590 4-5200583
DMF 80 LPC/1500 80 P2/P3 35-52 780 1500 4-5200591 4-5200584
DMF 80 LPC/2000 80 P2/P3 947 2000 4-5200592 4-5200585
DMF 140 LPC/1500 140 P2/P3 991 1500 4-5200593 4-5200586
DMF 140 LPC/2000 140 P2/P3 1241 2000 4-5200594 4-5200587
DMF 30 LAPC/960 30 P1 28-52 560 960 4-5200662 4-5200595
DMF 30 LAPC/1500 30 P1 727 1500 4-5200663 4-5200596
DMF 30 LAPC/2000 30 P1 894 2000 4-5200664 4-5200597
DMF 80 LAPC/1500 80 P2/P3 35-52 780 1500 4-5200665 4-5200598
DMF 80 LAPC/2000 80 P2/P3 947 2000 4-5200666 4-5200599
DMF 140 LAPC/1500 140 P2/P3 991 1500 4-5200667 4-5200660
DMF 140 LAPC/2000 140 P2/P3 1241 2000 4-5200668 4-5200661

AAPC - opcja

.

Enkoder moze by¢ zainstalowany na standardowych
ramionach DMF (DMF30, DMFi 70/120/200)
w celu monitorowania potozenia kgtowego.

dla kod
DMF 30 4-5200809
DMFi 70/120/200 4-5200810
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Teleskopowe ramiona weglowe

Uchwyt P1

ﬁ dla P1 @ uchwytu narzedzia
Th = DMF 30 Standard 28/52
ol 2 r DMF 80/140 ptytka montazowa na zapytanie

Uchwyt P2

dla @ uchwytu narzedzia kod
DMF 30 28/52 4-5200300
DMF 80/140 35/52 Standard

j Uchwyt P3

. dla Q'yehWytu n@rzedzia kod
(i DMF 30 28/52 4-5200301
w DMF 80/140 35/52 Standard

Uchwyt P4

dla @ uehwytu flarzedzia kod
DMF 30 28/52 4-5200302

% DIV 807140 35/52 4-5200343

BT ° 4-5283168

R 4-5283169
Uchwyt wahliwy/uchylny
dla @ uchwytu narzedzia przyrost kod
DMF 80/140 35-52 15°  nazapytanie
Uchwyt obrotowy P2
dla @ uchwytu narzedzia kod
DMF 30 43 4-5201134
DMF 80/140 50 4-5244035
DMF 300 70 4-5201136

Uchwyt uchylno-obrotowy

dla @ uchwytu narzedzia przyrost kod
DMF 80/140 50 18° 4-5201206

Dok.60163.10/19



Teleskopowe ramiona karbonowe

— Balanser do DMF...PC

i
{ | Max ciezar narzedzia (kg) dla kod
-y 11— 1125 DMF 30 4-5200304
2/4 DMF 30/80 4-5200305
416 DMF 80/140 4-5200306

Zaczep balansera dla DMF30 ' Code 4-5201143

) Szyny

dtugosc zakres (mm) llo$¢ flanszy/ptytek mont./
i 600 450 2 4-5200132
= l_ : ﬂ 800 650 2 4-5200160
o~ " 1000 850 2 4-5200161
’ 1200 1050 3 4-5200162
.',' 1500 1350 3 4-5200163
' 2000 1850 4 4-5200164
Adapter montazowy wozka
: Umozliwia instalacje DMF na szynie
= | KE od
g DMF 30/80/140 4-5200341
DMF 300 4-5200342

UWAGA: dostarczane bez zawieszki zabezpieczajacej (kod 4-5200309)

B Absaorbery

— w Zalecany w przypadku powtarzalnych wsirzasow bocznych.
e == I kod 4-5201121 zestaw 2 sztuk

Regulowany ogranicznik

—_ = Ogranicza zakres ruchu ramienia po szynie.
o == kod 4-5200167

Dodatkowa ptytka mocujaca

Wzmocnienie prowadnicy szynowej w zastosowaniach o wysokim
momencie obrotowym.

kod 4-5200873

Zlgcze szyny
== Do tgczenia dwdch szyn
kod 4-5200307

... Enkoder laserowy

4 ' Laserowy enkoder na szynie 4-5250506
[ kabel Y do DPC Touch 4-5283174

_~ Prowadnica tancuchowa przewodoéw

> 4 Model kod
Max zasieg 1200 mm 4-5250504
Max zasieg 2000 mm 4-5250505
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Ramiona podwieszane

* Moment obrotowy do 100 Nm =
» Zakres roboczy do 900 mm 1
« Wyposazony w 2 enkodery absolutne 12 bitowe (0,1°)
* Wyzsze momenty dostepne na zapytanie

~—m System kontroli pozycji

SLIDER BA 12/25/40 PC SLIDER BA 12/25/40/100 RPC

45 ° I Regulacja nachylenia w 3 pozycjach

max moment @ uchwytu narzedzia promien dziatania  skok promien dziatania max obcigzenie

(Nm) (mm) (mm) (mm) (mm) (kg)
SLIDER BA12 PC 12 27/50 420 195 1,2 4-5283120
SLIDER BA 25 PC 25 28/52 420 195 2,2 4-5283121
SLIDER BA 40 PC 40 28/52 420 295 3 4-5283122
SLIDER BA 12 RPC 12 27150 420 450 1,2 4-5201078
SLIDER BA 25 RPC 25 28/52 420 460 2,2 4-5201079
SLIDER BA 25 RPC/600 25 28/52 420 600 2,2 4-5201080
SLIDER BA 40 RPC 40 28/52 420 650 3 4-5201081
SLIDER BA 40 RPC/800 40 28/52 420 800 3 4-5201082
SLIDER BA 100 RPC 100 28/52 420 730 4 4-5201083
SLIDER BA 100 RPC/900 100 28/52 420 900 4 4-5201084
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Ramiona podwieszane

Prowadnica pionowa

Model

BA12PC/12RPC
BA12PC/12RPC
BA12PC/12RPC
BA25PC/25RPC
BA25PC/25RPC
BA25PC/25RPC
BA40PC/40RPC
BA40PC/40RPC
BA40PC/40RPC
BA100RPC

BA100RPC

BA100RPC

Prowadnica pozioma liniowa

Model
BA12PC
BA25PC
BA40OPC

Przegub poziomy

Model

s BAT2RPC

Nasz slider kartezjanski moze by¢ wyposazony w enkodery potoZenia na osi X, Y, Z.

Wymiary na zapytanie.

Enkodery laserowe

na osi XYZ

BA25RPC
BA25RPC/600
BA40RPC
BA40RPC/800
BA100RPC
BA100RPC/900

zakres (mm)

440
640
840
440
640
840
440
640
840
440
640
840

Zalges (mm)

225
250
295

zakres {mm)

450
460
600
650
800
730
900

zakres pionowy (mm)

440
640
840
440
640
840
440
640
840
440
640
840

max obcigzenie (kg) kod
1,2 4-5283175
12 4-5283176
1,2 4-5283177
22 4-5283178
2,2 4-5283179
2,2 4-5283180
3 4-5283181
3 4-5283182
3 4-5283183
3 4-5283184
3 4-5283185
3 4-5283186

@ $rednica uchywu narzedzia (mm) kod
4-5283187
4-5283188
4-5283189
@fSrednica\uchywu narzedzia (mm) kod
27/50 4-5283191
28/52 4-5283192
28/52 4-5283193
28/52 4-5283194
28/52 4-5283195
28/52 4-5283196
28/52 4-5283197
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Ramiona podwieszane

Cowiggvertiialinie42p10/640/840

A
<=
‘ o
lo % 9 3
22.5°
A E o S B e c D
przy kacie 2215
SLIDER BA 12 RPC 261 102 252 450 380 440
SLIDER BA 25 RPC 278 95 245 460 424 425
SLIDER BA 25 RPC/600 336 305 330 600 447 425
SLIDER BA 40 RPC 387,5 150 350 650 482 419
SLIDER BA 40 RPC/800 470 415 415 800 496 419
SLIDER BA 100 RPC 433 205 405 730 597 358
SLIDER BA 100 RPC/900 528 470 520 900 634 358
. . . gy @
Zaslieg w plonie: 440/640/840 — |
|
ptytki montazowe - wymiary
i 2 i 5 ﬂ >
T ! R REIREA
ﬁ{f—& Hﬁ {77 T
.. R A ++—4{
SLIDER BA12/ 25/ 40 o o SLIDER BA100
A B min B max C D
SLIDER BA12 PC 195 335 530 273 439/639/839
SLIDER BA 25 PC 195 350 545 290 426 /626 / 826
SLIDER BA40 PC 295 470 765 310 4231623 /823
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Ramiona specjalne

BA 100 R nawézku (dokrecenie od dotu)

BA 200 C na szynie z zaciskiem obrotowym BA 200 C - 3 wrzeciona na szynie

Dok.60163



Ramiona specjalne

BA200z4 wrzecionami + zestaw Easy push

SLIDER 50 KOMPAKT:
-zszyng

- Ze sprezyng gazowa,
- z obrotowym zaciskiem 3 osiowe ramig kartezjanskie

E Dok.60163.10/19




Ramiona specjalne ,

BA180R:
- kodery PROFINET
- ramig obrotowe i obrotowy zacisk

BA500R/3000: BA 200 R do dokrecania pod spodem:
- hamulec tarczowy - hamulec tarczowy
- zacisk obrotowy - zacisk obrotowy Dok.60163.10/19




CDOGHA

Productive solutions

8, avenue Gutenberg - CS 50510
78317 Maurepas Cedex - France
Tél.: +33 (0)1 30 66 41 20 * Fax:+33(0)130664179

export@doga.fr

Nieustannie pracujemy nad ulepszaniem naszych produktow. W zwigzku z tym wymiary i wskazéwki podane w tej broszurze moga by¢ nieadekwatne
do ostatnich modyfikacji i wykonan. Na podstawie wyraznej umowy nasza sprzedaz odbywa si¢ z zastrzezeniem wiasnoéci (przepisy ustawy z 12 maja

2005 r. znajdujg zatem petne zastosowanie).

Dok 60163.10/19

www.doga.fr

mﬁ Kompania Narzedziowa ui. sarni Stok 73 a, 43-300 Bielsko-Biala, Polska
THE TOOL COMPANY HERMES" Sp. z o.0. tel: +48 33 82l 41 90-9I www.hermestools.eu
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